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(§) Einrichtung mit einer Videokanrtera und einenn Videorecorder 

Einrichtung mit einer Videokamera und einem Videorec- 

Es ist bekanm, einer Videokamera mochaaische und elek- 
tronische Mitiel zur Verringerung der Auswirkung ungewoll- 
ter StoSbewegungen der Kamera auf das Videosignal zuzu- 
ordnen. Es soli erreicht warden, da& diese Mittel wettestge- 
hend unabhangig von der Videokamera arbeiten und ein- 
setzbarsind. . 
Das die unerwunschten Bewegungen darstellende Kennsi- rtg.l 
gnal (K) wird zusammen mit dem Videosignal (V) auf dem 
Recorder (3) aufgezeichnet und bei der Wiedergabe zur 
Modif ikation des Videosignals (V) verwendet. 
Insbesondere fur tragbare. leichte Camcorder. 
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Beschreibung folgt indessen bel der Wiedergabe des aufgezeichneten 

Signals, also einer im allgemeinen stationaren Aniage. 

Die Erfindung geht aus von einer Einrichtung gemaB Dadurch ergibt sich der Vorteil, daB diese Nachbearbei- 

dem Oberbegriff des Anspruchs 1. Videokameras mit tung des Videosignals im Sinne einer Verringerung der 

einem Bewegungsdetektor zur Beseitigung von Bildver- 5 Verwacklungen in einem geanderten ZeitmaBstab, ins- 

wacklungen sind bekannt, z. B. durch die DE-OS besondere mit stark verringerter Geschwindigkeit er- 

36 34 414. folgen kann. Ein derartiges Verfahren zur langsamen 

Bei einer derartigen Kaniera wird mit einem Bewe- Nachbearbeitung und Korrektur von Videosignalen ist 

gungsdelektor, z. B. eine Gyrator, die Bcschleunigung in naher beschricben in der DE-OS 36 1 8 236. Eine dararti- 

der Bewegung der Kamera gemessen. Eine Beschleuni- 10 ge Bearbeituhg uber einen im vergleich zu eigentlichen 

gung oberhalb eines bestimmten Wertes wird ais eine Dauer der gesamten Aufnahme wesentlichen langeren 

ungewoUte Bewegung der ICamera 2. B. in Form eines Zeitraum ist mit einer stationaren Anlagen ohne 

StoBes Oder einer Erschutterung registriert Daraus Schwierigkeiten moglich. Durch eine solche Bearbei- 

wird ein Kennsignal erzeugt. Dieses Kennsignal steuert tung mit einem veranderten ZeitmaBstab konnen die 

die Ablenkung zur Erzeugung des Bildsignals auf dem 15 Schaitungen wesentlich vereinfacht und die Effektivitat 

Target derart, daB die durch die starke Bcschleunigung in der Bearbeitung des Videosignals erhoht werden. Au- 

an sich auftretende Bildvcrwacklung beseittgt wird Die- ' Berdem konnen die Parameter der Nachbearbeitung ex- 

se Losung erfordert relativ komptizierte MaBnahmen perimentell in mehreren Probelaufen ermittelt werden, 

konstruktiver und elektronischer Art in der Kamera durch die die Aufnahme an sich nicht verandert wird 

selbst. Das ist nachteilig, well gerade tragbare Videoka- 20 Die Erfindung wird anhand der Zeichnung eriautert 

meras moglichst klein und leicht ausgebildet sein sollen. Darin zeigen 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Ein- Fig. 1 die grundsatzliche Wirkungsweise der Erfin- 

richtung mit Mitteln zur Beseitigung der Bildverwack- dung, 

lungen zu schaffen, die weitestgehend unabhangig von Fig. 2 eine Target-Darstellung zur Erliuterung der 

der Videokamera arbeitet, auch in einer stationaren An- 25 Wirkungsweise der Fig. 1, 

lage einsetzbar ist und den Freiraum des reversiblen Fig. 3 im Prinzip die Wiedergabeschaltung, 

Abgleichs der Kompensation bei der Wiedergabe er- Fig. 4 ein Weg/Zeit-Diagramm fur die Bewegung. 

laubt. F»g- 1 zeigt die .Videokamera 1. die an der Leitung 2 

Diese Aufgabe wird durch die im Anspruch 1 angege- ein Videosignal V liefert. Das Videosignal V wird der 

„ bene Erfindung geldst.. Vorteilhafte Weiterbildungen. 30_Eingangsklenime 6 de^ Videorecorders 3 zugeXiihrt und_ 

der Erfindung sind in den Unteranspruchen angegeben. mit dem Recorder 3 aufgezeichnet. Der tCamera 1 ist 

Die Erfindung beruht auf folgendcn Erkenntnissen zusatzlich ein Bewegungsdetektor (Beschleunigungs- 

und Oberlegungen. Die Bewegung einer ICamera beim aufnehmer) 4 zugeordriet, der die Geschwindigkeit und 

Aufnahmebetrieb enthaU im allgemeinen Fall zwei die Bcschleunigung der ICamerabewegung in den fiir die 

Komponenten. Die erste Bewegungskomponente ist die 35 Jf- und y-Richtungen der Target-Ebene relevanten 

vom Bedienenden gewiinschte Bewegung der Kamera, Komponenten ermittelt. Der Detektor 4 liefert ein die 

2. B. eine Schwenkbewegung. Diese Bewegungskompo- Bewegung der Kamera darstellendes Kennsignal K an 

nente ist im allgemeinen eine stetige und relativ langsa- der Leitung 5. Das Kennsignal K wird der weiteren 

me Bewegung. Die zweite Bewegungskomponente Eingangsklemme 7 des Recorder 3 zugefuhrt und cben- 

kann cine vom Bedienenden nicht gcwunschte, durch 40 falls mit dem Recorder 3 aufgezeichnet. Das Signal K 

Stofle. Erschiitterungen oder manuelle Refleue des Ka- hat uberwiegend niederfrequente Komponenten in der 

merabenutzers hervorgerufene Bewegung sein. Diese GroBenordnung bis zu 10 Hz und kann z. B. unterhalb 

Komponente ist im Vergleich zur ersten Komponente des Tonsignals auf der Ungsspur eines mit Schragspu- 

relativ schneli, 2. B. ruckartig. Die zweite Komponente ren beschriebenen Videobandes aufgezeichnet werden. 

fuhrt in der Regel zu unerwunschten Verwacklungen im 45 Mil dem Recorder sind dann das den Bildinhalt darstel- 

Biid. Mit einem der Kamera zugeordneten Bewegungs- lende Videosignal V und das in jedem Augenblick die 

detektor wird nun die jeweilige Bewegung der Kamera Bewegung der Kamera 1 darstcllende Kennsignal K 

ermittelt Das von dem Detektor erzeugte, die Bewe- aufgezeichnet. 

gung kennzeichnende Kennsignal wird jedoch in der Fig. 2 zeigt das Target 7 der Kamera 1. das vollstan- 
Kamera nicht verwertet, sondern zunachst zusammen 50 dig mit dem durch die Kamera 1 erfaBten Bild belichtet 

mit dem Videosignal auf dem Videorecorder aufge- ist. Zur Erzeugung des Videosignals V wird auch das 

zeichnet. Das aufgezeichnete Signal enthalt dann eine gesamte Target abgetastet. Das Videosignal Vstellt also 

Information, welche Bewegung die Kamera in jedem den gesamten Bildinhalt des Target Tvom Punkt P\ bis 

Augenblick der Gesamtaufnahme durchgefuhrt hat. Bei zum Punkt P2 dar. Dieses Videosignal Vdes gesamten 
der Wiedergabe wird das Kennsignal in einer spezicllen 55 Target Twird gemSB Fig. 1 aufgezeichnet. 

Schaltung analysiert in die erste Bewegungskomponen- Bei der Wiedergabe des so aufgezeichneten Signals 

te, die erwunscht ist und keiner Korrektur bedarf, und in wird aber zunachst nur das Signal des Bildausschnitts B 

die zweite Bewegungskomponente, deren Auswirkung zwischen den Punkten P3 und f 4 ausgewertet. Die 

bei der Bildwiedergabe beseitigt werden soil. Das auf gesamte Anordnung mit dem Objektiy und dem Target 
der zwei ten Bewegungskomponente beruhende Kenn- 60 ist so getroffen, daB der Bildausschnitt B dem fur die 

signal wird jetzt bei der Wiedergabe zur Beeinflussung Wiedergabe gewunschten Bildausschnitt entspricht, die 

des Videosignals im Sinne einer Verringerung der Bild- Bildteile im Randbereich auQerhalb des Bildausschnitts 

verwacklung ausgenutzt B also nicht wiedcrgegeben werden. 

Die erfindungsgemaBe Losung hat den Vorteil, daO an Bei einer StoBbewegung oder Erschutterung der Ka- 
der Kamera selbst relativ wenige MaBnahmen erforder- 65 mera 1 ist auf dem gesamten Target Tein verschobenes 

lich sind. da das Kennsignal in der Kamera selbst nicht Bild im Sinne einer Verwacklung abgebildet. Es sei aber 

verwertet wird. Die Bearbeitung des Videosignals im angenommen, dafl bei dieser Verwacklung der an sich 

Sinne einer Verringerung der Bildverwacklungen er- gewunschte Bildausschnitt B nach wie vor im Beretch 
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des Target Tliegt, angedeutet durch den verschobenen 
Bildausschniit Svzwischen den Punkten P5 und P6. Da 
das Videosignal des gesamten Target aufgezeichnet ist, 
ist also trotz der Verwacklung der an sich gewunschte 
verschobene Bildausschnitt Bv verfiigbar. Wahrend bei 5 
der Wiedergabe an sich nur das Videosignal des Bildaus- 
schnitts B zwischen P3 und P4 ausgewertct wird, wird 
bei der dargestellten Verwacklung durch das Kennsi- 
gnal K bewirkt, daB aus dem insgesamt vorhandenem 
Videosignal Vnunmehr das Videosignal fiir den Bildaus- 10 
schnitt fivzwischen den Punkten P5 und ^6 ausgewer- 
tct wird. Auf diese Weise kann also bei der Wiedergabe 
des aufgezeichneten Videosignals V die Verwacklung 
beseitigt werden. 

Fig. 3 zeigt im Prinzip cine Anordnung zur Durchfuh- 15 
rung der Korrektur gemaB Fig. 2. Das Videosignal V 
des gesamten Target Twird iiber die Verzogerungsstu- 
fe 8 dem Kompensator 9 zugefuhrt, dem andererseits 
das Kennsignal iC zugeleitet wird. Durch die Verzoge- 
rungsstufe 8 wird erreicht, daB im Kompensator 9 der 20 
Zeitverlauf der Kamerabewegung "fiir die Zukunft des 
Bildsignales bekannt" ist. Dadurch ist eine rechtzeitige 
Oder zeitlich vorgezogene Modifikation des Videosi- 
gnals durch das Kennsignal K moglich. In dem Compen- 
sator 9 erfolgt also die Auswertung des Videosignals V 25 
nur fur den Bildausschnitt B, die Ausschaltung des Vi- 
deosignals fur den Randbereich zwischen B und der 
Begrenzung von T und gegebenenfalls die Verschie- 
bung des ausgewerteten Bildausschnitts von B nach Bv 
gemaB Fig. 2. An der Klemme 10 am Ausgang des Kom- 30 
pensators 9 steht somit ein modifiziertes Videosignal 
Vm, das nur den Bildausschnitt B darstellt, wobei jedoch 
im Sinne der Beseitigung der Verwacklung die Lage von 
B nach Bv innerhalb von T durch das Kennsignal K 
verschoben sein kann. 35 

Fig. 4 zeigt die Bewegung s der Kamera I in Abhan- 
gigkeit von der Zeit t Die Bewegung hat eine erste 
Komponente entsprechend der geraden Linic 11, die 
eine erwunschte langsame Schwenkbewegung darstellt. 
Diese Bewegungskomponente wird mit dem Detektor4 40 
nicht ausgewertet oder innerhalb des Kennsignals K in 
(iem Kompensator 9 unberucksichtigt gelassen. Der Be- 
wegungskomponente 11 ist die Komponente 12 uberla- 
gert, die hoherfrequente Anleile hat und eine uner- 
wiinschte schnelle Bewegung der Kamera in Form einer 45 
Ersch u tier ung _od er. ei nes jy ack elns darstellt. I n dem 
Kompensator 9 wird die hoherfrequente Komponente 
12 innerhalb des gesamten Kennsignals ^Terkannt und 
zur Modifikation des Videosignal V in Vm in der be- 
schriebenen Weise gemaB Fig. 2, 3 ausgenutzt. 50 

Die Auswertung des Kennsignals /Cfolgt vorzugswei- 
se in einem Prozessor, der den Verlauf s = /j^r) gemaB 
Fig. 4 analysiert und jeweils den langsamen stetigen 
Verlauf , gemaB der Komponente 11, der eine erwunsch- 
te Schwenkbewegung darstellt, und einen schnellen 55 
Verlauf gemaB der Komponente 12. der eine uner- 
wunschte schnelle Bewegung darstellt, differenziert. 

Patentanspruche 

60 

1. Einrichtung mit einer Videokamcra{l)und einem 
Videorecorder (3) zur Aufzeichnung des von der 
Kamera erzeugten Videosignals ( V). wobei ein der 
Kamera zugeordneter Bewegungsdetektor (4) ein 
Bewegungen der Kamera darstellendes Kennsignal 65 
{K) erzeugt, dadurch gekennzeichnet, daB das 
Kennsignal (K) zusammen mil dem Videosignal ( V) 
auf dem Recorder (3) aufgezeichnet und bei der 
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Wiedergabe in einem Kompe;nsator(9) zur Modifi- 
kation des Videosignals ( im Sinn einer Beseiti- 
gung von Verwackiungen verwendel wird. 

2. Einrichtung nach Anspruch I, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Target ( 7) der Kamera (1) grdBer 
ist als der fur die Bildwiedergabe verwendete Bild- 
ausschnitt (5). 

3. Einrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das durch Abtastung des gesamten 
Target (7) gewonnene Videosignal ( V) aufgezeich- 
net und fiir die Bildwiedergabe nur das dem Bild- 
ausschnitt (B) zugeordnete Videosignal verwendel 
wird. 

4. Einrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB bei der Wiedergabe die Lage des auf 
dem Display dargestellte Bildausschnitts (B) relativ 
zum aufgezeichneten Ausschnitt durch das Kennsi- 
gnal steuerbar ist. 

5. Einrichtung nach Anspruch 1. dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Videosignal ( V) dem Kompensa- 
tor (9) uber eine Verzogerungsstufe (8) zugefuhrt 
wird. 

6. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Bewegungsdetektoren (4) durch 
Gyratoren gebildet sind. 

7. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB bei einem Recorder das Kennsignal 
(K) gemeinsam mit einem Tonsignal aufgezeichnet 
wird. 

8. Einrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnei. daB bei einem Recorder mit Schragspur- 
aufzeichnung das Kennsignal auf einer Langsspur 
des Bandes aufgezeichnet wird. 

9. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Erzeugung, die Aufzeichnung 
und/oder die Auswertung des Kennsignals (K) in 
dem Modifikator (9) nur fur unerwunscht schnelle 
Bewegung der Kamera (1) wie StoBoder Ruckbe- 
wegung erfoigt 

10. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
" zeichnet, daB der Modifikator (9) ein Prozessor ist, 

in dem das Videosignal ( V) verlangsamt wahrend 
eines gedehnten Zeitraums erfolgt, der langer ist als 
die Dauer des Videosignals ( V). 
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